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Specifications

Specifications are subject to change without notice.

Specification Details
RS232 output voltages >+5VDC
Selectable RS485 termination 120 Q
Selectable RS485 bias pull-up/pull-down 400 Q

General information

In no event will the manufacturer be liable for direct, indirect, special,
incidental or consequential damages resulting from any defect or
omission in this manual. The manufacturer reserves the right to make
changes in this manual and the products it describes at any time, without
notice or obligation. Revised editions are found on the manufacturer’s
website.

Safety information

The manufacturer is not responsible for any damages due to misapplication or
misuse of this product including, without limitation, direct, incidental and
consequential damages, and disclaims such damages to the full extent permitted
under applicable law. The user is solely responsible to identify critical application
risks and install appropriate mechanisms to protect processes during a possible
equipment malfunction.

Please read this entire manual before unpacking, setting up or operating
this equipment. Pay attention to all danger and caution statements.
Failure to do so could result in serious injury to the operator or damage
to the equipment.

Make sure that the protection provided by this equipment is not impaired.
Do not use or install this equipment in any manner other than that
specified in this manual.

Use of hazard information

ADANGER

Indicates a potentially or imminently hazardous situation which, if not avoided, will
result in death or serious injury.

AWARNING

Indicates a potentially or imminently hazardous situation which, if not avoided,
could result in death or serious injury.

ACAUTION

Indicates a potentially hazardous situation that may result in minor or moderate
injury.

NOTICE

Indicates a situation which, if not avoided, may cause damage to the instrument.
Information that requires special emphasis.

Precautionary labels

Read all labels and tags attached to the instrument. Personal injury or
damage to the instrument could occur if not observed. A symbol on the
instrument is referenced in the manual with a precautionary statement.

This symbol, if noted on the instrument, references the instruction
manual for operation and/or safety information.

This symbol indicates that a risk of electrical shock and/or
electrocution exists.
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This symbol indicates the presence of devices sensitive to Electro-
A static Discharge (ESD) and indicates that care must be taken to ‘

‘ﬁ.\ prevent damage with the equipment.

Potential Instrument Damage. Delicate internal electronic components
‘ \ can be damaged by static electricity, resulting in degraded

performance or eventual failure.

Electrical equipment marked with this symbol may not be disposed of

in European public disposal systems after 12 August of 2005. In The Modbus network card can be configured to support RS232 and
conformity with European Ioca] and nqtional regulations (EU Directive RS485 communications. Terminal block J1 provides the user connection
2002/96/EC), European electrical equipment users must now return to the Modbus network card. For more wiring details, refer to Table 1
— ?oldtr?é ‘jgg;of"'fe equipment to the Producer for disposal at no charge and to the following steps to install the Modbus network card.
Table 1 Modbus wiring with RS232 or RS485
Product overview Connector | Connector Signal Description Function
block pin
Modbus was developed as a PLC communication protocol. number
Modbus uses a master/slave dat.a exchan_g_e technique. The master . 1 9 GROUND Signal common RS232
(typically a PLC) generates queries to individual slaves. The slaves, in
turn, reply back with a response to the master. A Modbus message 8 Rx Input into the RS232
contains the information required to send a query or request, including module
the slave address, function code, data and a checksum. 7 . Output from the RS232
I t Il t module
nstatliation
6 GROUND OUT | Signal common RS485
ACAUTION (Multi-drop network)
Personal injury hazard. Only qualified personnel should conduct the tasks 5 B (-) OUT Output from the RS485
described in this section of the manual. module (Multi-drop
network)
Install the module to the controller 4 A(+)oUT Output from the RS485
module (Multi-drop
ADANGER network)
. . 3 GROUND IN Signal common RS485
Electrocution Hazard. Always remove power from the instrument
before making any electrical connections. 2 B (-) IN Input into the RS485
module
ADANGER 1 A(+)IN Input into the RS485
Electrocution Hazard. High voltage wiring for the controller is conducted behind module

the high voltage barrier in the controller enclosure. The barrier must remain in
place except when installing modules, or when a qualified installation technician
is wiring for power, relays or analog and network cards.
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Configure the network
ADANGER

before making any electrical connections.

A Electrocution Hazard. Always remove power from the instrument

The Modbus module provides an interface for either a RS485 network or
to an RS232 connection. Before use, the module must be configured for
the type of network. Use the switch settings on the back side of the
module for configuration (refer to the Installation section). Refer to

Table 2 for the network configuration.

Table 2 Modbus network configuration

Switch
number

Switch ON (to the
right)

Switch OFF (to the left)

Function

1

RS485 network
terminated

RS485 network un-
terminated

RS485 network bus
termination

RS485 biasing

RS485 no biasing

RS485 network biasing

RS485 biasing

RS485 no biasing

RS485 network biasing

RS485 selected

RS232 selected

Select Modbus type

2. A network bus termination is required for a proper and reliable
operation and when the Modbus module will be at the end of the
network wiring. Move switch number one to the right (ON position) to
terminate the bus.

3. Move switch 2 and 3 to the right (ON position) to enable biasing if
network biasing is not provided by another device on the network.

RS232 connection to 9-pin connector

Refer to Figure 1 for the RS232 connection to the customer-supplied
computer 9-pin D-subminiature connector.

Figure 1 9-pin female connector

RS232 Modbus connection

Hold the module to look at switches 1, 2, 3, and 4 on the side. The green
wire connectors should point up.

1. Move switch 4 to the left (OFF position).
The RS232 Modbus connection is set.

RS485 Modbus connection

Hold the module to look at switches 1, 2, 3, and 4 on the side. The green
wire connectors should point up.

1. Move switch 4 to the right (ON position).
The RS485 Modbus connection is set.

1 Rx(2) 3 Ground (5)

2 Tx(3)

Operation

User navigation

Refer to the controller documentation for keypad description and
navigation information.
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Setup the network

1. Select Network setup from the Settings menu.

2. Select the network configuration settings. The network configuration
settings are specific to each individual facility.

Option
Edit name

Modbus
address

Baud rate

Modbus
mode

Data order

Parity

Description
Edits the name for the Modbus module

Selection of the Modbus address

The Baud rate—Rate (bits per second) at which the data is
transmitted across the network. All devices on a network must
be set to the same Baud rate. The desired setting will depend
on the physical layout of the network. Degrees of speed
options—9600, 19200 (Default setting), 38.4K, 57.6K, 115.2K

Modbus mode—RTU (Default setting) or ASCII

Little Endian (Default setting)—The low-order byte of the
number is stored in memory at the lowest address and the
high-order byte is stored at the highest address. Example:
4 byte Longlnt

Byte3, Byte2, Byte1, ByteO

Big Endian—The high-order byte of the number is stored in
memory at the lowest address and the low-order byte is stored
at the highest address. Example: Longlnt can be stored as:

Base Address+0 Byte3
Base Address+1 Byte2
Base Address+2 Byte1
Base Address+3 ByteO

Byte by byte error check on RS232/RS485 communication—
None (Default setting), Even, Odd

Option Description
Stop bits Stop bit options—1 (Default setting) or 2

Diag/Test Network timing—The maximum time for the Modbus card to
respond to a request from the Modbus Master (external
system). Select the following options and use the arrows to
enter the values in seconds or use the default setting:

« Read timeout: Reading registers (Default setting: 1 sec)

* Reg write timeout: Writing registers (Default setting: 3 sec)

« File write timeout: Writing a block of data to a file (Default
setting: 5 sec)

« File prep timeout: After a request from the Modbus Master
to open the file, the system needs preparation time to read
the data from the file or to write the data to the file. (Default
setting: 6 sec)

Modbus stats—Statistics of successful and failed Modbus
requests—Good cnt or Error cnt

Clear stats—Deletes the counted messages

Module information—Software version, bootloader version
and serial number.

Set defaults—Sets all user-configured settings to the factory
default settings.

Sensor information

Refer to the sensor manual for sensor register lists. In addition, sensor
information can be downloaded from http://www.hach.com (or
http://www.hach-lange.com). Search Modbus registers or go to the
controller product page.

Troubleshooting

Sensor data type and data length are important. A warning is shown if
incomplete data types or addresses outside the Modbus profile of the
sensor are requested.

English 9


http://www.hach.com
http://www.hach-lange.com

Error message

Table 4 Classified errors — register 49930 (continued)

Displayed Error Definition Resolution et ol 2
FLASH FAILURE The external serial flash | Contact technical service 3 | Measuring Module Error A failure has been detected in the
’ . Measuring Module.
memory Read/Write fails
4 System Re-initialization Some settings have been detected
Error inconsistent and set to factory defaults.
Event Log
. X L. . 5 Hardware Error Any hardware error in general has been
Refer to Table 3 for diagnostic device information. det);:cted. 9
Table 3 Event log 6 Internal Communication A communication failure within the device
2 Description Error has been detected.
0: Power Up Event Logs the power up time 7 Humidity Error tF?:i(;:ed?asvl;/C(:,:}humldlty has been detected in
1: Device Comm Loss Reports the loss of communications s .
with a device. (Data: Device Index) 8 Temperature Error Tempgratgre_ within the device exceeds
specified limit.
2: Device Comm Restore R_eports th_e restore'd communlcatlons 9 Reserved for future use Fixed at 0
with a device (Data: Device Index)
3: Software Restart Event Reports a software restart, 10 Sample Warning S;STeemactlon is required with the sample
. . 11 Questionable Calibration The last calibration was of questionable
Classified errors and classified status Warning accuracy.
Table 4, Table 5, Table 6, Table 7 and Table 8 show the classified error 12 | Questionable Measurement | One or more of the measurements of the
register and the classified status 1-4 register flags for main Warning device are of questionable accuracy
measurements. All the sensors and analyzers supply this signal quality (Quality bad or out of range).
information at the same register address. - " )
13 Safety Warning A condition has been detected which may
Table 4 Classified errors — register 49930 result in a safety hazard.
Bit Error Note 14 Reagent Warning Some action is required with the reagent
system.
0 Measurement Calibration An error has occurred during the last
Error calibration. 15 Maintenance Required Maintenance is required on this device.
Warning
1 Electronic Adjustment Error | An error has occurred during the last
electronic calibration.
2 Cleaning Error The last cleaning cycle failed.
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Table 5 Classified status 1 — register 49931

Table 6 Classified

status 2 — register 49932

Bit | Error Note Bit | Error Note
0 Calibration in progress The device has been placed in a 0 Reserved for future use Fixed at 0

calibration mode. The measurements may

not be valid. 1 - -
1 Cleaning in progress The device has been placed in a cleaning 2 - -

mode. The measurements may not be

valid. 3 - -
2 Service/Maintenance menu | The device has been placed in a service or 4 Measurement 4 Quality Bad Preci_sjon 9f measurement is out of

maintenance mode in which the specified limits.

measurements may not be valid. 5 Measurement 4 Low Limit Measurement is below measurement
3 Common error Device recognised an error; see Error range.

Register for Error Class. 6 Measurement 4 High Limit Measurement is above measurement
4 Measurement 0 Quality Bad | Precision of measurement is out of range.

spegified limits. 7 Measurement 5 Quality Bad -
5 Measurement O Low Limit Il}g‘ralgzurement is below measurement 8 Measurement 5 Low Limit _
6 Measurement 0 High Limit Measurement is above measurement 9 Measurement 5 High Limit B

range. 10 Measurement 6 Quality Bad -
7 Measurement 1 Quality Bad - 11 | Measurement 6 Low Limit -
8 Measurement 1 Low Limit - 12 | Measurement 6 High Limit -
9 Measurement 1 High Limit - 13 | Measurement 7 Quality Bad -
10 Measurement 2 Quality Bad - 14 Measurement 7 Low Limit —
11 Measurement 2 Low Limit - 15 Measurement 7 High Limit —
12 Measurement 2 High Limit -

Table 7 Classified status 3 — register 49933
13 Measurement 3 Quality Bad - 9
14 Measurement 3 Low Limit - Bit Error Note
15 Measurement 3 High Limit — 0 Reserved for future use Fixed at 0
1 — -
2 — -

English
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Table 7 Classified status 3 — register 49933 (continued)

Table 8 Classified status 4 — register 49934 (continued)

Bit | Error Note Bit | Error Note
3 - - 4 Measurement 12 Quality Precision of measurement is out of
Bad specified limits.
4 Measurement 8 Quality Bad | Precision of measurement is out of
specified limits. 5 Measurement 12 Low Limit | Measurement is below measurement
range.
5 Measurement 8 Low Limit Measurement is below measurement 9
range. 6 Measurement 12 High Limit | Measurement is above measurement
range.
6 Measurement 8 High Limit Measurement is above measurement
range. 7 Measurement 13 Quality -
- Bad
7 Measurement 9 Quality Bad -
8 Measurement 13 Low Limit -
8 Measurement 9 Low Limit -
9 Measurement 13 High Limit -
9 Measurement 9 High Limit -
10 Measurement 14 Quality -
10 Measurement 10 Quality - Bad
Bad
11 Measurement 14 Low Limit -
11 Measurement 10 Low Limit -
12 Measurement 14 High Limit -
12 Measurement 10 High Limit -
13 Measurement 15 Quality -
13 Measurement 11 Quality - Bad
Bad
14 Measurement 15 Low Limit -
14 Measurement 11 Low Limit -
15 Measurement 15 High Limit -
15 Measurement 11 High Limit -
Table 8 Classified status 4 — register 49934
Bit | Error Note
0 Reserved for future use Fixed at 0
1 - -
2 - -
3 - -
12 English




Modbus modbus register map

Group name Tag name Register # | Data type Length | R/W | Discrete Min/Max range | Description
Range

Setup Baud rate 40001 Unsigned integer | 1 R/W | 0/1/2/3/4 Baud rate selection (0=9600; 1=19200;
2=38400; 3=57600; 4=115200)

Setup Modbus mode 40002 Unsigned integer | 1 R/W | 0/1 Modbus mode (0=RTU; 1=ASCII)

Setup Data order 40003 Unsigned integer | 1 R/W | 0/1 Register Data order (O=Little Endian
register order; 1=Big Endian register
order)

Setup Parity 40004 Unsigned integer | 1 R/W | 2/0/1 Modbus parity (0=Even; 1=0dd;
2=None)

Setup Stop bits 40005 Unsigned integer | 1 R/W | 1/2 Number of stop bits (1 or 2)

Setup/Addresses Network card address | 40006 Unsigned integer | 1 R/W 0/246 Modbus address for the Modbus card
(1 to 246)

Setup Modbus card name 40007 String 8 R/W Location string of the network card

Network Timing READ TIMEOUT 40015 Unsigned integer | 1 R/W 1000/30000 Register read timeout setting (ms)

Network Timing REG WRITE TMO 40016 Unsigned integer | 1 R/W 3000/30000 Register write timeout setting (ms)

Network Timing FILE WRITE TMO 40017 Unsigned integer | 1 R/W 5000/30000 File write timeout setting (ms)

Network Timing FILE PREP TMO 40018 Unsigned integer | 1 6000/30000 File write timeout setting (ms)

Setup/Addresses Device address 40019 Unsigned integer | 1 R/W 0/246 The selected Modbus address of the
device (1 to 246)

Setup/Addresses Select device 40020 Unsigned integer | 1 R/W 0/30 Select the device to view/set Modbus
address (1 to 30)

Diagnostics FUNCTION CODE 40021 Unsigned integer | 1 R/W 0/65535 Function code used in the menu
system

Diagnostics NEXT STATE 40022 Unsigned integer | 1 R 0/65535 Next state value used in the menu
system

Diagnostics INT BAUD RATE 40023 Unsigned integer | 1 R 0/1/2/3/4 Baud rate selection (0=9600; 1=19200;

2=38400; 3=57600; 4=115200)
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Group name Tag name Register # | Data type Length | R/W | Discrete Min/Max range | Description
Range

Diagnostics INT NET ADDR 40024 Unsigned integer | 1 R 11247 Modbus address for the Modbus card
(1 to 247)

Diagnostics/Port Stats | Clear Stats Count 40025 Unsigned integer | 1 R/W 0/1 Clear the Modbus port stats count

Diagnostics/Port Stats | Modbus Good Msg 40026 Unsigned integer | 2 R 0/9999999 Number of good messages on the
Modbus port

Diagnostics/Port Stats | Modbus Bad Msg 40028 Unsigned integer | 2 R 0/9999999 Number of bad messages on the
Modbus port

Diagnostics/Port Stats | Internal Modbus Good | 40030 Unsigned integer | 2 R 0/9999999 Number of good messages on the

Msg internal Modbus port
Diagnostics/Port Stats | Internal Modbus Bad 40032 Unsigned integer | 2 R 0/9999999 Number of bad messages on the

Msg

internal Modbus port
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Caractéristiques

Les caractéristiques techniques peuvent étre modifiées sans préavis.

Caractéristique Détails
Tensions de sortie RS232 >+5VCC
Terminaison RS485 sélectionnable 120 Q
Résistance de polarisation RS485 sélectionnable 400 Q

Généralités

En aucun cas le constructeur ne saurait étre responsable des
dommages directs, indirects, spéciaux, accessoires ou consécutifs
résultant d'un défaut ou d'une omission dans ce manuel. Le constructeur
se réserve le droit d'apporter des modifications a ce manuel et aux
produits décrits a tout moment, sans avertissement ni obligation. Les
éditions révisées se trouvent sur le site Internet du fabricant.

Consignes de sécurité

Le fabricant décline toute responsabilité quant aux dégats liés a une application
ou un usage inappropriés de ce produit, y compris, sans toutefois s'y limiter, des
dommages directs ou indirects, ainsi que des dommages consécultifs, et rejette
toute responsabilité quant a ces dommages dans la mesure ou la loi applicable le
permet. L'utilisateur est seul responsable de la vérification des risques
d'application critiques et de la mise en place de mécanismes de protection des
processus en cas de défaillance de I'équipement.

Veuillez lire I'ensemble du manuel avant le déballage, la configuration ou
la mise en fonctionnement de cet appareil. Respectez toutes les
déclarations de prudence et d'attention. Le non-respect de cette
procédure peut conduire a des blessures graves de l'opérateur ou a des
dégats sur le matériel.

Assurez-vous que la protection fournie avec cet appareil n'est pas
défaillante. N'utilisez ni n'installez cet appareil d'une fagon différente de
celle décrite dans ce manuel.

Interprétation des indications de risques

ADANGER

Indique une situation de danger potentiel ou imminent qui, si elle n'est pas évitée,
entraine des blessures graves, voire mortelles.

AAVERTISSEMENT

Indique une situation de danger potentiel ou imminent qui, si elle n'est pas évitée,
peut entrainer des blessures graves, voire mortelles.

AATTENTION

Indique une situation de danger potentiel qui peut entrainer des blessures
mineures ou légéres.

AVIS

Indique une situation qui, si elle n'est pas évitée, peut occasionner
I'endommagement du matériel. Informations nécessitant une attention
particuliére.

Etiquettes de mise en garde

Lisez toutes les étiquettes et tous les reperes apposés sur l'instrument.
Des personnes peuvent se blesser et le matériel peut étre endommagé
si ces instructions ne sont pas respectées. Un symbole sur I'appareil est
désigné dans le manuel avec une instruction de mise en garde.

Si I'appareil comporte ce symbole, reportez-vous au manuel
d'utilisation pour consulter les informations de fonctionnement et de
sécurité.

Ce symbole indique qu'il existe un risque de choc électrique et/ou
d'électrocution.

A
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Ce symbole indique la présence d'appareils sensibles aux décharges
A électrostatiques et indique que des précautions doivent étre prises
‘ﬁ.\ afin d'éviter d'endommager I'équipement.

En Europe, depuis le 12 aolt 2005, les appareils électriques
comportant ce symbole ne doivent pas étre jetés avec les autres
déchets. Conformément a la réglementation nationale et européenne
(Directive 2002/96/CE), les appareils électriques doivent désormais
étre, a la fin de leur service, renvoyés par les utilisateurs au fabricant,
qui se chargera de les éliminer a ses frais.

Apercu général du produit

Modbus a été développé comme protocole de communication entre
automates programmables.

Modbus utilise le principe d'échange des données maitre/esclave. Le
maitre (généralement un PLC) émet des requétes destinées aux
différents esclaves. Les esclaves, a leur tour, renvoient leur réponse au
maitre. Un message Modbus renferme les informations nécessaires a
I'envoi d'une demande ou requéte, et notamment I'adresse de I'esclave,
un code de fonction, des données et une somme de contrdle.

Installation

AATTENTION

Risque de blessures corporelles Seul le personnel qualifié est autorisé a
entreprendre les opérations décrites dans cette section du manuel.

Mise en place du module dans le transmetteur
ADANGER

Risque d'électrocution Débranchez systématiquement I'alimentation de
I'appareil avant tout branchement électrique.

ADANGER

Risque d'électrocution Le cablage a haute tension du transmetteur est effectué
derriere la barriére de protection a haute tension du boitier du transmetteur.
L'écran de protection doit rester en place, sauf lors de l'installation de modules ou
I'installation par un technicien qualifié du cablage d'alimentation, de relais ou de
cartes analogiques et réseau.

‘ Dégat potentiel sur I'appareil Les composants électroniques internes
\ de I'appareil peuvent étre endommagés par I'électricité statique, qui
‘k risque d'altérer ses performances et son fonctionnement.
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La carte réseau Modbus peut étre configurée pour prendre en charge les
communications RS232 et RS485. Le bornier J1 assure la connexion
utilisateur a la carte réseau Modbus. Pour plus de détails de cablage,
consultez Tableau 1et la procédure ci-dessous pour mettre en place la
carte réseau Modbus.

Tableau 1 Cablage Modbus avec RS232 ou RS485

Connecteur | Numéro de | Signal Description Fonction
broche du
bornier
J1 9 MASSE Signal commun RS232

8 Rx Entrée dans le RS232
module

7 Tx Sortie du module RS232

6 GROUND OUT | Signal commun RS485
(réseau a plusieurs
stations)

5 B (-) OUT Sortie du module RS485
(réseau a plusieurs
stations)

4 A (+) OUT Sortie du module RS485
(réseau a plusieurs
stations)

3 GROUND IN Signal commun RS485

2 B(-)IN Entrée dans le RS485
module

1 A(+)IN Entrée dans le RS485
module
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Configuration du réseau
ADANGER

Risque d'électrocution Débranchez systématiquement I'alimentation de
I'appareil avant tout branchement électrique.

Le protocole Modbus fournit une interface pour un réseau RS485 ou
pour une connexion RS232. Avant utililisation, le module doit étre
configuré pour le type de réseau. Utilisez les réglages de commutateur
situés a l'arriere du module pour la configuration (consultez la section
Installation). Reportez-vous au Tableau 2 pour plus de détails sur la
configuration du réseau.

Tableau 2 Configuration réseau Modbus

Numéro de Commutateur en Commutateur en Fonction
commutateur position ON (a droite) | position OFF (a
gauche)
1 Réseau RS485 terminé | Réseau RS485 non Terminaison de
terminé bus réseau RS485
2 Polarisation RS485 Sans polarisation RS485 | Polarisation
réseau RS485
3 Polarisation RS485 Sans polarisation RS485 | Polarisation
réseau RS485
4 RS485 sélectionné RS232 sélectionné Sélection du type
Modbus

Connexion Modbus RS232

Tenez le module de maniére a observer les commutateurs 1, 2, 3 e
4 situés sur le c6té. Les connecteurs pour cables verts doivent étre
orientés vers le haut.

1. Passez le commutateur 4 a gauche (position OFF).
La connexion Modbus est réglée sur RS232.

Connexion Modbus RS485

Tenez le module de maniére a observer les commutateurs 1, 2, 3 e
4 situés sur le c6té. Les connecteurs pour cables verts doivent étre
orientés vers le haut.

1. Passez le commutateur 4 a droite (position ON).
La connexion Modbus est réglée sur RS485.

2. Une terminaison de bus réseau est obligatoire pour un
fonctionnement correct et fiable ainsi que quand le module Modbus
se trouve a l'extrémité du cablage réseau. Passez le commutateur
numéro un a droite (position ON) pour terminer le bus.

3. Passez les commutateurs 2 et 3 a droite (position ON) pour activer la
polarisation si elle n'est pas assurée par un autre appareil sur le
réseau.

Connexion RS232 au connecteur 9 broches

Consultez Figure 1 pour la connexion RS232 au connecteur 9 broches
D-sub de I'ordinateur fourni par le client.

Figure 1 Connecteur femelle 9 broches

1 Rx(2)
2 Tx(3)

3 Masse (5)
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Fonctionnement

Navigation utilisateur

Option

Ordre des
données

Consultez la documentation du transmetteur pour une description du
clavier et des informations de navigation.

Configuration du réseau

1. Sélectionnez Configuration réseau sur le menu Parametres.

2. Sélectionnez les parameétres de configuration du réseau. Ces
parameétres sont spécifiques a chaque installation.

Option
Editer nom

Adresse
Modbus

Débit en
bauds

Mode
Modbus

Description

Permet de modifier le nom du module Modbus
Parity

Sélection de I'adresse Modbus (Parité)

Débit en bauds — Débit (en bits par seconde) de
transmission des données sur le réseau. Tous les appareils
d'un réseau doivent étre réglés sur le méme débit en bauds.
Le réglage voulu dépend de la configuration physique du

réseau. Options de vitesse possible — 9600, 19200 (par
défaut), 38,4K, 57,6K, 115,2K

Mode Modbus — RTU (par défaut) ou ASCII

Description

Petit boutiste (par défaut) — L'octet de poids faible du
nombre est enregistré en mémoire a I'adresse la plus basse
et I'octet de poids fort est enregistré a I'adresse la plus haute.
Exemple : Longint sur 4 octets

Octet3, Octet2, Octet1, OctetO

Gros boutiste — L'octet de poids fort du nombre est
enregistré en mémoire a |'adresse la plus basse et l'octet de
poids faible est enregistré a I'adresse la plus haute.
Exemple : Un Longlnt peut étre stocké comme :

Adresse de base+0 Octet3

Adresse de base+1 Octet2

Adresse de base+2 Octet1

Adresse de base+3 Octet0

Controdle d'erreur octet par octet sur la communication
RS232/RS485 — Aucune (par défaut), paire, impaire
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Option Description

Stop bits
(Bits d'arrét)

Options de bit d'arrét —1 (paramétre par défaut) ou 2

Diag/Test Synch réseau — Temps maximum de réponse de la carte
Modbus a une demande provenant du maitre Modbus
(systéme externe). Sélectionnez les options ci-dessous et
utilisez les fleches pour entrer les valeurs en secondes ou

utilisez le réglage par défaut :

* Tempo lecture : Lecture de registres (par défaut : 1 sec)

« Tempo écriture reg : Ecriture de registres (par défaut :
3 sec)

+ Temp écriture fichier : Ecriture d'un bloc de données
dans un fichier (par défaut : 5 sec)

* Tempo prép fichier : Apres une demande d'ouverture du
fichier par le maitre Modbus, le systéme a besoin d'un
temps de préparation pour lire les données du fichier ou
pour écrire des données dans ce fichier. (Par défaut :

6 sec)

Stat Modbus — Statistiques de échecs et réussites de
demandes Modbus — Nombre OK ou Nombre Déf

Effacer stat — Supprime les messages comptés
Informations module — Version du logiciel, version du
chargeur et numéro de série.

Valeurs par défaut—Rétablit les valeurs d'usine de tous les
paramétres configurés par I'utilisateur.

Informations de capteur

Consultez le manuel du capteur pour les listes de registres du capteur.
Vous pouvez également télécharger des informations concernant le
capteur a partir du site http://www.hach.com (ou http://www.hach-
lange.com). Recherchez Modbus registers (Registres Modbus) ou
rendez-vous sur la page produit du contrleur.

Dépannage

Le type et la longueur des données du capteur sont importants. Un
avertissement signale toute situation exigeant des types de données
incomplets ou des adresses non incluses dans le profil Modbus du
capteur.

Message d’erreur

Erreur affichées Définition Résolution

Echec de lecture/écriture | Contactez le service
sur la mémoire flash technique
série externe

ECHEC FLASH

Journal des événements
Voir la Tableau 3 pour des informations de diagnostic sur I'appareil.

Tableau 3 Journal des événements

Evénement Description

0 : Evénement d'allumage Journalise I'heure d'allumage

1 : Perte de communication avec
I'appareil

Signale la perte de communication
avec un appareil. (Données : Indice
d'appareil)

2 : Restauration de communication
avec l'appareil

Signale la restauration de
communication avec un appareil
(Données : Indice de I'appareil)

3 : Evénement de redémarrage de
logiciel

Signale un redémarrage du logiciel.

Liste des erreurs et états classés

Les tableaux Tableau 4, Tableau 5, Tableau 6, Tableau 7 et Tableau 8
présentent les registres d'erreur et les indicateurs de registre d'état
1--4 classés pour les mesures principales. Tous les capteurs et
analyseurs fournissent cette information concernant la qualité du signal
a la méme adresse de registre.
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Tableau 4 Erreurs classées — registre 49930

Tableau 4 Erreurs classées — registre 49930 (suite)

Mesure 2

Bit Erreur Remarque Bit Erreur Remarque
0 Erreur d'étalonnage de Une erreur est intervenue pendant le 14 Alerte réactif Une action est requise avec le systéme de
mesures dernier étalonnage. réactif.
1 Erreur d'ajustement Une erreur est intervenue au cours du 15 Alerte Maintenance requise | Une maintenance est nécessaire sur cet
électronique dernier étalonnage électronique. appareil.
2 Erreur de nettoyage Le dernier cycle de nettoyage a échoué.
Tableau 5 Etat classé 1 - registre 49931
3 Erreur du module de Une défaillance a été détectée dans le
mesures module de mesures. Bit Erreur Remarque
4 Erreur de réinitialisation du Quelques parametres ont été repérés 0 Etalonnage en cours L'appareil a été placé en mode
systéme incohérents et configurés sur défaut usine. étalonnage. Les mesures peuvent ne pas
étre valides.
5 Erreur matérielle Toute erreur matérielle en général a été
détectée. 1 Nettoyage en cours L'appareil a été placé en mode nettoyage.
Les mesures peuvent ne pas étre valides.
6 Erreur de communication Une panne de communication a été
interne détectée dans I'appareil. 2 Menu Entretien / L'appareil a été placé en mode entretien
Maintenance ou maintenance, pour lequel les mesures
7 erreur d'humidité De I'humidité en excés a été détectée dans peuvent ne pas étre valides.
cet appareil.
3 Erreur commune L'appareil a détecté une erreur, voir Classe
8 Erreur de température La température dans I'appareil dépasse la d'erreur dans Registre d'erreur.
limite spécifiée.
4 Mauvaise qualité de la La précision de la mesure est en dehors
9 Réservé pour utilisation Fixé a0 Mesure 0 des limites spécifiées.
ultérieure.
5 Limite basse de la Mesure La mesure est en-dessous de la plage de
10 Alerte échantillon Une action est requise avec le systéme 0 mesure spécifiée.
d'échantillon.
6 Limite haute de la Mesure O | La mesure est au-dessus de la plage de
11 Alerte d'étalonnage douteux | La précision du dernier étalonnage était mesure spécifiée.
douteuse.
7 Mauvaise qualité de la -
12 Avertissement de mesure Une ou plusieurs des mesures de Mesure 1
douteuse I'appareil sont d'une précision douteuse
(mauvaise qualité ou hors limites). 8 Limite basse de la Mesure -
1
13 Alerte sécurité Une condition a été détectée et peut
provoquer un danger pour la sécurité. 9 Limite haute de la Mesure 1 -
10 Mauvaise qualité de la -
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Tableau 5 Etat classé 1 - registre 49931 (suite)

Tableau 6 Etat classé 2 - registre 49932 (suite)

Bit Erreur Remarque Bit Erreur Remarque
11 Limite basse de la Mesure - 10 Mauvaise qualité de la -
2 Mesure 6
12 Limite haute de la Mesure 2 - 11 Limite basse de la Mesure -
6
13 Mauvaise qualité de la -
Mesure 3 12 Limite haute de la Mesure 6 -
14 Limite basse de la Mesure - 13 Mauvaise qualité de la -
3 Mesure 7
15 Limite haute de la Mesure 3 - 14 Limite basse de la Mesure -
7
Tableau 6 Etat classé 2 - registre 49932 15 | Limite haute de la Mesure 7 -
Bit Erreur Remarque
Tableau 7 Etat classé 3 - registre 49933
0 Réservé pour utilisation Fixéa 0
ultérieure. Bit Erreur Remarque
1 - - 0 Réservé pour utilisation Fixé a0
ultérieure.
2 - -
1 _ _
3 _ _
2 — -
4 Mauvaise qualité de la La précision de la mesure est en dehors
Mesure 4 des limites spécifiées. 3 - -
5 Limite basse de la Mesure La mesure est en-dessous de la plage de 4 Mauvaise qualité de la La précision de la mesure est en dehors
4 mesure spécifiée. Mesure 8 des limites spécifiées.
6 Limite haute de la Mesure 4 | La mesure est au-dessus de la plage de 5 Limite basse de la Mesure La mesure est en-dessous de la plage de
mesure spécifiée. 8 mesure spécifiée.
7 Mauvaise qualité de la - 6 Limite haute de la Mesure 8 | La mesure est au-dessus de la plage de
Mesure 5 mesure spécifiée.
8 Limite basse de la Mesure - 7 Mauvaise qualité de la -
5 Mesure 9
9 Limite haute de la Mesure 5 - 8 Limite basse de la Mesure -

9
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Tableau 7 Etat classé 3 - registre 49933 (suite)

Tableau 8 Etat classé 4 - registre 49934 (suite)

Mesure 13

Bit Erreur Remarque Bit Erreur Remarque
9 Limite haute de la Mesure 9 - 8 Limite basse de la Mesure
13
10 Mauvaise qualité de la -
Mesure 10 9 Limite haute de la Mesure
13
11 Limite basse de la Mesure -
10 10 Mauvaise qualité de la
Mesure 14
12 Limite haute de la Mesure -
10 11 Limite basse de la Mesure
14
13 Mauvaise qualité de la -
Mesure 11 12 Limite haute de la Mesure
14
14 Limite basse de la Mesure -
11 13 Mauvaise qualité de la
Mesure 15
15 Limite haute de la Mesure -
11 14 Limite basse de la Mesure
15
Tableau 8 Etat classé 4 - registre 49934 15 Limite haute de la Mesure
15
Bit Erreur Remarque
0 Réservé pour utilisation Fixé a 0
ultérieure.
1 _ _
2 - -
3 _ _
4 Mauvaise qualité de la La précision de la mesure est en dehors
Mesure 12 des limites spécifiées.
5 Limite basse de la Mesure La mesure est en-dessous de la plage de
12 mesure spécifiée.
6 Limite haute de la Mesure La mesure est au-dessus de la plage de
12 mesure spécifiée.
7 Mauvaise qualité de la -
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Tableau de registres Modbus

Nom du groupe Nom du repére N° registre | Type de Longueur | R/W | Plage Plage min/max | Description
données discréte
Setup Baud rate (Débiten | 40001 Entier non signé | 1 R/W | 0/1/2/3/4 Sélection de débit en bauds
bauds) (0=9600 ; 1=19200 ; 2=38400 ;
3=57600 ; 4=115200)
Setup Mode Modbus 40002 Entier non signé | 1 R/W | 0/1 Mode Modbus (0=RTU; 1=ASCII)
Setup Ordre des données | 40003 Entier non signé | 1 R/W | 0/1 Ordre des données de registre
(0=Ordre de registres petit boutiste ;
1=0Ordre de registres gros boutiste)
Setup Parity (Parité) 40004 Entier non signé | 1 R/W | 2/0/1 Parité Modbus (O=paire ;
1=impaire ; 2=aucune)
Setup Stop bits (Bits 40005 Entier non signé | 1 R/W | 1/2 Nombre de bits d'arrét (1 ou 2)
d'arrét)
Réglage/Adresses Adresse de carte 40006 Entier non signé | 1 R/W 0/246 Adresse Modbus pour la carte
réseau Modbus (1 a 246)
Setup Nom de la carte 40007 Chaine 8 R/W Chaine de positionnement de la
Modbus carte réseau
Synchronisation réseau | TEMPO LECTURE | 40015 Entier non signé | 1 R/W 1000/30000 Réglage de délai d'attente de
lecture de registre (ms)
Synchronisation réseau | TEMPO ECRITURE | 40016 Entier non signé | 1 R/W 3000/30000 Réglage de délai d'attente d'écriture
REG de registre (ms)
Synchronisation réseau | TEMP ECRITURE 40017 Entier non signé | 1 R/W 5000/30000 Réglage de délai d'attente d'écriture
FICHIER de fichier (ms)
Synchronisation réseau | TEMPO PREP 40018 Entier non signé | 1 6000/30000 Réglage de délai d'attente d'écriture
FICHIER de fichier (ms)
Réglage/Adresses Adresse d'appareil 40019 Entier non signé | 1 R/W 0/246 Adresse Modbus sélectionnée par
I'appareil (1 a 246)
Réglage/Adresses Sélection de 40020 Entier non signé | 1 R/W 0/30 Sélectionnez I'appareil pour
I'appareil consulter/définir I'adresse Modbus

(1430)

Frangais 27



Modbus interne

Nom du groupe Nom du repére N° registre | Type de Longueur | R/W | Plage Plage min/max | Description
données discréte

Diagnostics CODE FONCTION 40021 Entier non signé | 1 R/W 0/65535 Code de fonction utilisé dans le
systeme de menu

Diagnostics ETAT SUIVANT 40022 Entier non signé | 1 R 0/65535 Valeur d'état suivant utilisée dans le
systeme de menu

Diagnostics DEBIT BAUD INT 40023 Entier non signé | 1 R 0/1/2/3/4 Sélection de débit en bauds
(0=9600 ; 1=19200 ; 2=38400 ;
3=57600 ; 4=115200)

Diagnostics ADR RESEAU INT | 40024 Entier non signé | 1 R 11247 Adresse Modbus pour la carte
Modbus (1 a 247)

Stat diagnostics/ports Effacer nombre stat | 40025 Entier non signé | 1 R/W 0/1 Effacer le compteur de statistiques
de port Modbus

Stat diagnostics/ports Modbus - Msgs OK | 40026 Entier non signé | 2 R 0/9999999 Nombre de messages corrects sur
le port Modbus

Stat diagnostics/ports Modbus - Msgs déf | 40028 Entier non signé | 2 R 0/9999999 Nombre de messages défectueux
sur le port Modbus

Stat diagnostics/ports Messages OK 40030 Entier non signé | 2 R 0/9999999 Nombre de messages corrects sur

Modbus interne le port Modbus interne
Stat diagnostics/ports Message déf 40032 Entier non signé | 2 R 0/9999999 Nombre de messages défectueux

sur le port Modbus interne
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Especificaciones

Las especificaciones estan sujetas a cambios sin previo aviso.

Especificacion Detalles
Voltajes de salida RS232 >1+5V CC
Terminacién RS485 susceptible de seleccion 120 Q
Polarizacion de subida/bajada RS485 susceptible de seleccion 400 Q

Informacion general

En ningun caso el fabricante sera responsable de ningun dafo directo,
indirecto, especial, accidental o resultante de un defecto u omision en
este manual. El fabricante se reserva el derecho a modificar este
manual y los productos que describen en cualquier momento, sin aviso
ni obligacion. Las ediciones revisadas se encuentran en la pagina web
del fabricante.

Informacion de seguridad

El fabricante no es responsable de ningun dafio debido a un mal uso de este
producto incluyendo, sin limitacion, dafios directos, fortuitos o circunstanciales y
reclamaciones sobre esos dafios que no esten recogidos en la legislacion
vigente. El usuario es el responsable de la identificacion de los riesgos criticos y
de tener los mecanismos adecuados de proteccion de los procesos en caso de
un posible mal funcionamiento del equipo.

Lea todo el manual antes de desembalar, instalar o trabajar con este
equipo. Ponga atencion a todas las advertencias y avisos de peligro. El

no hacerlo puede provocar heridas graves al usuario o dafios al equipo.

Asegurese de que la proteccion proporcionada por el equipo no esta
dafiada. No utilice ni instale este equipo de manera distinta a lo
especificado en este manual.

Uso de la informacién sobre riesgos

APELIGRO

Indica una situacion potencial o de riesgo inminente que, de no evitarse,
provocara la muerte o lesiones graves.

AADVERTENCIA

Indica una situacion potencial o inminentemente peligrosa que, de no evitarse,
podria provocar la muerte o lesiones graves.

APRECAUCION

Indica una situacion potencialmente peligrosa que podria provocar una lesién
menor o moderada.

AVISO

Indica una situacién que, si no se evita, puede provocar dafios en el instrumento.
Informacién que requiere especial énfasis.

Etiquetas de precaucion

Lea todas las etiquetas y rotulos adheridos al instrumento. En caso
contrario, podrian producirse heridas personales o dafios en el
instrumento. Cada simbolo que aparezca en el instrumento se
comentara en el manual con una indicacion de precaucion.

Este simbolo (en caso de estar colocado en el equipo) hace
referencia a las instrucciones de uso o a la informacién de seguridad
del manual.

electrocucion.

j Este simbolo indica que hay riesgo de descarga eléctrica y/o
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Este simbolo indica la presencia de dispositivos susceptibles a
A descargas electrostaticas. Asimismo, indica que se debe tener
cuidado para evitar que el equipo sufra dafio.

El equipo eléctrico marcado con este simbolo no se podra desechar
por medio de los sistemas europeos publicos de eliminacion después
del 12 de agosto de 2005. De acuerdo con las regulaciones locales y
nacionales europeas (Directiva UE 2002/96/EC), ahora los usuarios
de equipos eléctricos en Europa deben devolver los equipos viejos o
que hayan alcanzado el término de su vida util al fabricante para su
eliminacion sin cargo para el usuario.

Generalidades del producto

Modbus fue desarrollado como un protocolo de comunicaciéon de PLC.

El Modbus utiliza una técnica de intercambio de datos del tipo
maestro/esclavo. El maestro (usualmente un PLC) genera consultas a
los esclavos individuales. Los esclavos a su vez envian una respuesta al
maestro. Los mensajes de Modbus incluyen la informacién requerida
para enviar una consulta o solicitud, incluyendo la direccion del esclavo,
el codigo de funcién, los datos y una suma de comprobacién.

Instalacion

APRECAUCION

Peligro de lesion personal. Las tareas descritas en esta secciéon del manual solo
deben ser realizadas por personal cualificado.

Instalacion del médulo para el controlador
APELIGRO

Peligro de electrocucién. Desconecte siempre la alimentacion del
instrumento antes de hacer conexiones eléctricas.

APELIGRO

Peligro de electrocucién. El cableado de alto voltaje para el controlador se realiza
detras de la barrera de alto voltaje en la carcasa del controlador. La barrera debe
permanecer en su lugar excepto durante la instalacion de moédulos o cuando un
técnico de instalacion cualificado esté realizando el cableado de alimentacion, de
los relés o de las tarjetas analégicas y de red.

Dario potencial al instrumento. Los delicados componentes
A electrénicos internos pueden sufrir dafios debido a la electricidad
‘ﬁl\ estatica, lo que acarrea una disminucion del rendimiento del
instrumento y posibles fallos.
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La tarjeta de red Modbus se puede configurar para admitir
comunicaciones RS232 y RS485. El bloque de terminales

J1 proporciona la conexion del usuario con la tarjeta de red Modbus.
Para obtener mas informacion sobre el cableado, consulte la Tabla 1y
los siguientes pasos para instalar la tarjeta de red Modbus.

Tabla 1 Cableado de Modbus con RS232 o RS485

Conector | Numero de Seiial Descripcién Funcién
patillas del
bloque del
conector
J1 9 GROUND Comun de sefial RS232
8 Rx Entrada en el médulo | RS232
7 Tx Salida del médulo RS232
6 GROUND OUT | Comun de sefial (red RS485
multicaida)
5 B (-) OUT Salida del médulo (red | RS485
multicaida)
4 A (+) OUT Salida del médulo (red | RS485
multicaida)
3 GROUND IN Comun de sefial RS485
2 B(-)IN Entrada en el médulo | RS485
1 A(+)IN Entrada en el médulo | RS485
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Configuracion de la red
APELIGRO

Peligro de electrocucién. Desconecte siempre la alimentacion del
instrumento antes de hacer conexiones eléctricas.

El médulo Modbus proporciona una interfaz para una red RS485 o para
una conexion RS232. Antes de usarlo, es necesario configurar el
modulo para el tipo de red. Utilice los ajustes del conmutador situado en
la parte posterior del médulo para la configuracion (consulte la seccion

Instalacién). Consulte la Tabla 2 para conocer la configuracion de la red.

Tabla 2 Configuracion de la red Modbus

Numero de Conmutador Conmutador APAGADO | Funcién
conmutador ENCENDIDO (a la (a la izquierda)
derecha)
1 Red RS485 terminada Red RS485 sin terminar Terminacion del
bus de red RS485
2 Polarizacion de RS485 Sin polarizacion de Polarizacién de
RS485 red RS485
3 Polarizacion de RS485 Sin polarizacion de Polarizacién de
RS485 red RS485
4 RS485 seleccionada RS232 seleccionada Seleccién de tipo
de Modbus

Conexion de Modbus RS232

Coja el médulo para ver los conmutadores 1, 2, 3 y 4 del lateral. Los
conectores del cable verde deben apuntar hacia arriba.

1. Mueva el conmutador nimero 4 hacia la izquierda (posicion
APAGADO).
La conexién de Modbus RS232 estéa establecida.

Conexion de Modbus RS485

Coja el médulo para ver los conmutadores 1, 2, 3 y 4 del lateral. Los
conectores del cable verde deben apuntar hacia arriba.

1. Mueva el conmutador numero cuatro hacia la derecha (posicion
ENCENDIDO).
La conexion de Modbus RS485 esta establecida.

2. Para lograr un funcionamiento correcto y fiable es necesaria una
terminacién del bus de red cuando el médulo de Modbus esté al final
del cableado de red. Mueva el conmutador nimero uno a la derecha
(posicion ENCENDIDO) para terminar el bus.

3. Mueva los conmutadores 2 y 3 hacia la derecha (posiciéon
ENCENDIDO) para activar la polarizacion en caso de que ningin
otro dispositivo la suministre en la red.

Conexion de RS232 a conector de 9 patillas

Consulte la Figura 1 para ver la conexion RS232 al conector
subminiatura D de 9 patillas del ordenador suministrado por el cliente.

Figura1 Conector hembra de 9 patillas

1 Rx(2) 3 Toma a tierra (5)

2 Tx(3)
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Funcionamiento Opcion

D I iento del . ORDEN DE
esplazamiento del usuario DATOS
Consulte la documentacién del controlador para ver la descripcion del
teclado e informacién sobre como desplazarse.
Configuracién de la red
1. Seleccione la opcion Montar red en el menu de configuracion.
2. Seleccione los ajustes de la configuracién de la red. Los ajustes de
la configuracion de la red son exclusivos de cada centro.
Opcion Descripcion
Edit name Edita el nombre del médulo Modbus
(Editar PARIDAD
nombre)
DCCION Selecciona la direccion de Modbus
MODBUS
Baud rate Velocidad de transferencia (bits por segundo) a la que se
(Velocidad de  transmiten los datos por la red. Todos los dispositivos de
baudios) la red deben estar configurados con la misma velocidad de

transferencia. La configuraciéon dependera del disefio
fisico de la red. Opciones de grados de velocidad: 9600,
19200 (configuracién predeterminada), 38,4K, 57,6K,

115,2K
MODO Modo de Modbus: RTU (configuracion predeterminada) o
MODBUS ASCII

Descripcion

Little Endian (configuracion predeterminada): el byte
de orden bajo del numero se guarda en memoria en la
direcciéon mas baja y el byte de orden alto en la direccion
mas alta. Ejemplo: 4 byte Longlnt

Byte3, Byte2, Byte1, ByteO

Big Endian: el byte de orden alto del nimero se guarda
en memoria en la direccion mas baja y el byte de orden
bajo se guarda en la direccién mas alta. Ejemplo: Longint
se puede guardar como:

Direccién base+0 Byte3

Direccion base+1 Byte2

Direccion base+2 Byte1

Direccién base+3 ByteO
Comprobacioén de errores byte por byte en la

comunicacién RS232/RS485: Ninguno (valor
predeterminado), Par, Impar
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Opcién Descripcion
PARAR BITS Opciones de bits de parada: 1 (valor predeterminado) o 2
Diag/prueba Tiempo de red: tiempo maximo para que la tarjeta

Modbus responda una solicitud del maestro Modbus
(sistema externo). Seleccione las siguientes opciones y
utilice las flechas para introducir los valores en segundos o
utilice el ajuste predeterminado:

« Tiempo de espera de lectura: registros de lectura
(configuracién predeterminada: 1 segundo).

« Tiempo de espera de escritura de registro: registros
de escritura (configuracion predeterminada:

3 segundos).

« Tiempo de espera de escritura de archivo: escritura
de un bloque de datos en un archivo (configuracion
predeterminada: 5 segundos).

« Tiempo de espera de preparacion de archivo:
después de una solicitud del Maestro Modbus para
abrir el archivo, el sistema necesita un tiempo de
preparacion para leer datos del archivo o para escribir
los datos en el archivo (configuracion predeterminada:
6 segundos).

Estadisticas de Modbus:estadisticas de solicitudes de
Modbus correctas o erréneas (recuentos correctos o con
errores).

Borrar estadisticas: borra los mensajes de recuentos.

Informacion de médulo: versién de software, version de
cargador de arranque y nimero de serie.

Establecer a los ajustes predeterminados: establece
todos los ajustes configurados por el usuario a los ajustes
predeterminados en fabrica.

Informacion del sensor

Para obtener las listas de registros del sensor, consulte el manual del
sensor. Ademas, la informacion del sensor se puede descargar de
http://www.hach.com (o http://www.hach-lange.com). Busque Modbus
registers (Registros de Modbus) o dirijase a la pagina de cualquier
producto del controlador.

Solucion de problemas

El tipo y la longitud de los datos del sensor son importantes. Se
mostrara una advertencia si se solicitan tipos de datos incompletos o
direcciones fuera del perfil de Modbus del sensor.

Mensaje de error

Error mostrado Definicion

Resolucion

FALLA FLASH

Error de lectura/escritura
de la memoria no volatil
de serie externa

Pdéngase en contacto con
el servicio técnico

Registro de eventos

Consulte la Tabla 3 para ver informacion del dispositivo de diagnostico.

Tabla 3 Registro de eventos

Evento

Descripcion

0: Evento de encendido

Registra la hora de encendido.

1: Pérdida de comunicacion con
dispositivo

Informa de la pérdida de
comunicaciones con un dispositivo.
(Datos: indice de dispositivo).

2: Restauraciéon de comunicacion con
dispositivo

Informa de las comunicaciones
restauradas con un dispositivo (Datos:
indice de dispositivo).

3: Evento de reinicio de software

Informa de un reinicio de software.

Errores y estados clasificados

La Tabla 4, la Tabla 5, la Tabla 6, la Tabla 7 y la Tabla 8 muestran el
registro de errores clasificados y los indicativos del registro 1-4 de
estados clasificados para las mediciones principales. Todos los
sensores y analizadores proporcionan estos datos de calidad de la sefial

en la misma direccion.
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Tabla 4 Errores clasificados : registro 49930

Tabla 4 Errores clasificados : registro 49930 (continta)

Bit Error Nota Bit Error Nota
0 Error de calibracion de Se ha producido un error durante la ultima 14 Advertencia de reactivo Se necesita alguna accion con el sistema
medicion calibracion. reactivo.
1 Error de ajuste electronico Se ha producido un error durante la Ultima 15 Advertencia de Es necesario realizar un mantenimiento en
calibracion electrénica. mantenimiento requerido el dispositivo.
2 Error de limpieza Fallé el ultimo ciclo de limpieza.
Tabla 5 Estado clasificado 1 : registro 49931
3 Error del médulo de Se ha detectado un error en el médulo de
medicion medicion Bit Error Nota
4 Error de reinicializacion del | Se han detectado inconsistencias en las 0 Calibracion en progreso El dispositivo ha sido puesto en un modo
sistema configuraciones y las mismas han vuelto a de calibracion. Es posible que las
las predeterminadas en fabrica. mediciones no sean validas.
5 Error de hardware Se ha detectado un error de hardware de 1 Limpieza en progreso El dispositivo ha sido puesto en un modo
caracter general de limpieza. Es posible que las mediciones
no sean validas.
6 Error de comunicacion Se ha detectado un error en la
interna comunicacion dentro del dispositivo. 2 Menu El dispositivo ha sido puesto en un modo
Servicio/Mantenimiento de servicio o mantenimiento en el que las
7 Error de humedad Se ha detectado una humedad excesiva mediciones no son validas.
en este dispositivo.
3 Error comun El dispositivo ha reconocido un error.
8 Error de temperatura La temperatura dentro del dispositivo Consulte el registro de errores para ver la
excede el limite especificado. clase de error.
9 Reservado para uso futuro | Fijado a 0 4 Medicién 0, mala calidad La precision de la medicion se encuentra
- N . - fuera de los limites especificados.
10 Advertencia de muestra Se necesita alguna accion con el sistema
de muestra. 5 Medicioén 0, limite bajo La medicion es inferior al rango
N N . . - T especificado.
11 Advertencia de calibracion Se cuestiono la exactitud de la Gltima
cuestionable calibracion. 6 Medicion 0, limite alto La medicion es superior al rango
12 Advertencia de medicion Se cuestiona la exactitud de una o mas especificado.
cuestionable mediciones del dispositivo (mala calidad o 7 Medicién 1, mala calidad -
fuera de rango).
8 Medicioén 1, limite bajo -
13 Advertencia de seguridad Se ha detectado una condicién que puede
resultar en un peligro de seguridad. 9 Medicion 1, limite alto -
10 Medicion 2, mala calidad -
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Tabla 5 Estado clasificado 1 : registro 49931 (continua)

Tabla 6 Estado clasificado 2 : registro 49932 (continua)

Bit Error Nota Bit Error Nota
1 Medicioén 2, limite bajo - 14 Medicién 7, limite bajo -
12 Medicion 2, limite alto - 15 Medicion 7, limite alto -
13 Medicion 3, mala calidad -
Tabla 7 Estado clasificado 3 : registro 49933
14 Medicion 3, limite bajo -
Bit | Error Nota
15 Medicioén 3, limite alto -
0 Reservado para uso futuro Fijadoa 0
Tabla 6 Estado clasificado 2 : registro 49932 1 - -
Bit | Error Nota 2 - -
0 Reservado para uso futuro Fijadoa 0 3 - -
1 - - 4 Medicién 8, mala calidad La precision de la medicion se encuentra
5 fuera de los limites especificados.
5 Medicioén 8, limite bajo La medicion es inferior al rango
3 - - especificado.
4 Medicion 4, mala calidad La precisiéon de la medicion se encuentra 6 Medicion 8, limite alto La medicion es superior al rango
fuera de los limites especificados. especificado.
5 Medicion 4, limite bajo La medicién es inferior al rango 7 Medicion 9, mala calidad —
especificado.
8 Medicioén 9, limite bajo -
6 Medicion 4, limite alto La medicion es superior al rango
especificado. 9 Medicion 9, limite alto -
7 Medicion 5, mala calidad - 10 Medicién 10, mala calidad -
8 Medicién 5, limite bajo - 11 Medicién 10, limite bajo -
9 Medicion 5, limite alto - 12 Medicion 10, limite alto -
10 Medicion 6, mala calidad - 13 Medicion 11, mala calidad -
11 Medicién 6, limite bajo - 14 Medicién 11, limite bajo -
12 Medicion 6, limite alto - 15 Medicion 11, limite alto -
13 Medicién 7, mala calidad -
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Tabla 8 Estado clasificado 4 : registro 49934

Bit | Error Nota

0 Reservado para uso futuro Fijadoa 0

1 - -

2 - -

3 - -

4 Mediciéon 12, mala calidad La precision de la medicion se encuentra
fuera de los limites especificados.

5 Medicién 12, limite bajo La medicion es inferior al rango
especificado.

6 Medicién 12, limite alto La medicion es superior al rango
especificado.

7 Medicion 13, mala calidad -

8 Medicién 13, limite bajo -

9 Medicion 13, limite alto -

10 Medicion 14, mala calidad -

11 Medicién 14, limite bajo -

12 Medicion 14, limite alto -

13 Medicion 15, mala calidad -

14 Medicion 15, limite bajo -

15 Medicion 15, limite alto -
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Mapa de registro modbus Modbus

Nombre de grupo Nombre de etiqueta | Registro N° | Tipo de Longitud | L/E | Rango Rango Descripcion
datos discreto min./max.
Conf. Baud rate (Velocidad | 40001 Entero 1 L/E | 0/1/2/3/4 Seleccion de velocidad de
de baudios) anénimo transferencia (0=9600; 1=19200;
2=38400; 3=57600; 4=115200)
Conf. Modo de Modbus 40002 Entero 1 L/E | 0/1 Modo de Modbus (0=RTU;
anénimo 1=ASClII)
Conf. Orden de datos 40003 Entero 1 L/E | 0/1 Orden de datos del registro
anénimo (0O=orden de registro Little
Endian; 1=orden de registro Big
Endian)
Conf. Paridad 40004 Entero 1 L/E | 2/0/1 Paridad de Modbus (0=par;
anénimo 1=impar; 2=ninguna)
Conf. Bits de parada 40005 Entero 1 L/E | 172 Numero de bits de parada (1 6 2)
anénimo
Configuracién/direcciones Direccién de tarjeta 40006 Entero 1 L/E 0/246 Direccion de Modbus para la
de red anénimo tarjeta Modbus (de 1 a 246)
Conf. Nombre de tarjeta 40007 Cadena 8 L/E Cadena de ubicacion de la
Modbus tarjeta de red
Tiempo de red TMPO ESPERA P/ 40015 Entero 1 L/E 1000/30000 Configuracion del tiempo de
LECT anénimo espera de lectura del registro
(ms)
Tiempo de red REG TMPO ESP P/ | 40016 Entero 1 L/E 3000/30000 Configuracion del tiempo de
ESCRIT anénimo espera de escritura del registro
(ms)
Tiempo de red TPO ESP P/ 40017 Entero 1 L/E 5000/30000 Configuracion del tiempo de
ESCRITURA anénimo espera de escritura del archivo
(ms)
Tiempo de red PREP ARCHIVO 40018 Entero 1 6000/30000 Configuracion del tiempo de
TPO ESP anénimo espera de escritura del archivo

(ms)
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Nombre de grupo Nombre de etiqueta | Registro N° | Tipo de Longitud | L/E | Rango Rango Descripcion
datos discreto min./max.
Configuracion/direcciones Direccién de 40019 Entero 1 L/E 0/246 Direccion de Modbus
dispositivo anénimo seleccionada del dispositivo (de
1 a246)
Configuracion/direcciones Seleccién de 40020 Entero 1 L/E 0/30 Seleccione el dispositivo para
dispositivo anénimo ver o configurar la direccion de
Modbus (de 1 a 30).
Diagnésticos CODIGQ DE 40021 Entero 1 L/E 0/65535 Cadigo de funcién usado en el
FUNCION anénimo sistema de menus
Diagnésticos SIGUIENTE 40022 Entero 1 L 0/65535 Siguiente valor de estado usado
ESTADO anénimo en el sistema de menus
Diagnésticos VEL TRANS. INT. 40023 Entero 1 L 0/1/2/3/4 Seleccion de velocidad de
anénimo transferencia (0=9600; 1=19200;
2=38400; 3=57600; 4=115200)
Diagnosticos DIREC RED INT. 40024 Entero 1 L 1/247 Direccion de Modbus para la
anénimo tarjeta Modbus (de 1 a 247)
Diagnésticos/estadisticas de Borrar estadisticas 40025 Entero 1 L/E 0/1 Borra las estadisticas de puertos
puertos andénimo de Modbus
Diagnésticos/estadisticas de Modbus - 40026 Entero 2 L 0/9999999 Numero de advertencias del
puertos advertencias anénimo puerto Modbus
Diagnésticos/estadisticas de Modbus - msjes de 40028 Entero 2 L 0/9999999 Numero de mensajes de fallas
puertos fallas anénimo del puerto Modbus
Diagnésticos/estadisticas de Modbus interno - 40030 Entero 2 L 0/9999999 Numero de advertencias del
puertos advertencias anénimo puerto Modbus interno
Diagnésticos/estadisticas de Modbus interno - 40032 Entero 2 L 0/9999999 Numero de mensajes de fallas
puertos msjes de fallas anénimo del puerto Modbus interno
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Especificagoes

As especificagdes estéo sujeitas a alteragdes sem aviso prévio.

Especificacado Detalhes
Tensdes de saida do RS232 > 15 VCC
Terminagao selecionavel do RS485 120 Q
Elevagao/redugdo de polaridade selecionavel do RS485 400 Q

Informacgodes gerais

Em hipotese alguma o fabricante sera responsavel por danos diretos,
indiretos, especiais, incidentais ou consequenciais resultantes de
qualquer defeito ou omissdo neste manual. O fabricante reserva-se o
direito de fazer alteracdes neste manual e nos produtos aqui descritos a
qualquer momento, sem aviso ou obrigagado. As edigdes revisadas
podem ser encontradas no site do fabricante.

Informagdes de seguranga

O fabricante ndo é responsavel por quaisquer danos devido ao uso ou aplicagao
incorreta deste produto, incluindo, sem limitagdo, danos diretos, acidentais ou
consequenciais, e se isenta desses danos a extensao total permitida pela lei
aplicavel. O usuario é unicamente responsavel por identificar riscos criticos de
aplicacéo e por instalar os mecanismos apropriados para proteger os processos
durante um possivel mau funcionamento do equipamento.

Leia todo o manual antes de tirar da embalagem, montar ou operar esse
equipamento. Preste atencado a todas as declara¢des de perigo e
cuidado. Caso contrario, o operador podera sofrer ferimentos graves ou
0 equipamento podera ser danificado.

Certifique-se de que a protegdo oferecida por este equipamento nao
seja afetada. Nao use nem instale este equipamento de nenhuma outra
forma além da especificada neste manual.

Uso de informagodes de risco

APERIGO

Indica uma situagéo potencial ou iminentemente perigosa que, se n&o for
evitada, resultara em morte ou leséo grave.

AADVERTENCIA

Indica uma situagéo potencialmente perigosa que, se n&o for evitada, pode
resultar em morte ou ferimento grave.

ACUIDADO

Indica uma situagéo potencialmente perigosa que pode resultar em ferimento
leve a moderado.

AVISO

Indica uma situagéo que, se nao evitada, pode causar danos ao instrumento.
Informagdes que necessitam de uma énfase especial.

Avisos de precaugao

Leia todas as etiquetas e rétulos fixados no instrumento. Caso nao
sejam observadas, podem ocorrer lesdes pessoais ou danos ao
instrumento. Um simbolo no instrumento tem sua referéncia no manual
com uma medida preventiva.

Este simbolo, se observado no instrumento, diz respeito ao manual
de instrugdes para operacéo e/ou informagdes de seguranga.

Este simbolo indica que existe um risco de choque elétrico ou de
eletrocugéo.

A
A\
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Este simbolo identifica a presenca de dispositivos sensiveis a
A Descargas eletrostaticas (ESD) e indica que deve-se tomar cuidado

‘ﬁ.\ para evitar dano ao equipamento.

Os equipamentos elétricos marcados com este simbolo ndo podem
ser descartados em sistemas de descarte (lixo) publicos europeus
apos 12 de agosto de 2005. Em conformidade com as
regulamentac¢des nacionais e locais européias (Diretiva UE
2002/96/EC), os usuarios de equipamentos elétricos devem devolver
seus equipamentos usados para o fabricante para descarte, sem
Onus para o usuario.

Visao geral do produto

O Modbus foi desenvolvido como um protocolo de comunicagao PLC.

O Modbus usa uma técnica de troca de dados master/slave
(mestre/escravo). O master (mestre, tipicamente um PLC) gera
consultas a slaves (escravos) individuais. Os slaves (escravos), um por
um, retornam uma resposta ao master (mestre). Uma mensagem
Modbus contém as informagdes necessarias para enviar uma consulta
ou solicitagéo, incluindo o endereco do slave (escravo), cédigo de
fungado, dados e informagdes de verificagdo dos dados (checksum).

Instalagao

ACUIDADO

Risco de lesdo corporal. Somente pessoal qualificado deve realizar as tarefas
descritas nesta segéo do manual.

Instalagdo do médulo no controlador
APERIGO

Risco de eletrocussao. Desligue sempre a energia do instrumento
antes de fazer qualquer conexao elétrica.

APERIGO

Risco de eletrocusséo. Os fios de alta voltagem para o controlador séo
conduzidos por tras da barreira de alta voltagem no compartimento do
controlador. A barreira deve permanecer encaixada exceto na instalagdo de
madulos ou quando um técnico de instalagéo qualificado estiver instalando
fiacdo de energia, alarmes, saidas ou relés.

Dano potencial do instrumento. Componentes eletrénicos internos
A delicados podem ser danificados devido a eletricidade estatica,
‘ﬁl\ podendo resultar em degradagéo do desempenho ou em uma
eventual falha.

A placa de rede Modbus pode ser configurada para compatibilidade com
comunicagdes RS232 e RS485. O bloco de terminais J1 proporciona a
conexao do usuario a placa de rede Modbus. Para mais detalhes sobre
a fiagado, consulte a Tabela 1 e os passos a seguior para instalar a placa
de rede Modbus.

Tabela 1 Fiagao do Modbus com RS232 ou RS485

Conector | Numero do Sinal Descrigao Funcao
pino no bloco
conector
J1 9 GROUND Sinal comum RS232
8 Rx Entrada no médulo RS232
7 Tx Saida do moédulo RS232
6 GROUND OUT | Sinal comum (rede RS485
multiponto)
5 B (-) OUT Saida do moédulo RS485
(rede multiponto)
4 A (+) OUT Saida do médulo RS485
(rede multiponto)
3 GROUND IN Sinal comum RS485
2 B(-)IN Entrada no médulo RS485
1 A(+)IN Entrada no moédulo RS485
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Configuragdo da rede
APERIGO

A\

Risco de eletrocussédo. Desligue sempre a energia do instrumento
antes de fazer qualquer conexao elétrica.

O médulo Modbus fornece a interface para uma rede RS485 ou para
uma conexao via RS232. Antes de ser usado, o moédulo deve ser
configurado para o tipo de rede. Use as configura¢des de chaves na
parte de tras do médulo para definir a configuragéo (consulte a segdo
Instalagdo). Consulte Tabela 2 para ver a configuragéo de rede.

Tabela 2 Configuracao da rede Modbus

Numero da
chave

Chave na posicdao ON
(para a direita)

Chave na posigdao OFF
(para a esquerda)

Funcao

1

Rede RS485 com
terminagéao

Rede RS485 sem
terminagéo

Terminagéo do
barramento da rede
RS485

RS485 com polarizagao

RS485 sem polarizagédo

Polarizagdo da rede
RS485

RS485 com polarizagao

RS485 sem polarizagao

Polarizagao da rede
RS485

RS485 selecionada

RS232 selecionada

Selegéo do tipo
Modbus

Conexao Modbus RS232
Segure o moédulo para observar os interruptores 1, 2, 3 e 4 na lateral. Os

conectores de fio verde devem estar voltados para cima.

1. Mova o interruptor 4 para a esquerda (posicao OFF [Desligado]).
A conexa@o Modbus RS232 Modbus esta definida.

Conexao Modbus RS485

Segure o0 modulo para observar os interruptores 1, 2, 3 e 4 na lateral. Os
conectores de fio verde devem estar voltados para cima.

1. Mova o interruptor 4 para a direita (posi¢cdo ON [Ligado]).
A conexdo Modbus RS485 esta definida.

2. E necessaria uma terminagéo de barramento de rede para uma
operacgéao correta e confiavel e para quando o médulo Modbus
estiver na extremidade da fiagado da rede. Mova a chave de numero
um para a direita (posi¢cdo ON) para finalizar o barramento.

3. Mova os interruptores 2 e 3 para a direita (posi¢do ON [Ligado]) para
habilitar a polarizagéo da rede caso nao tenha sido disponibilizada
por outro dispositivo na rede.

Conexao RS232 ao conector de 9 pinos

Consulte a Figura 1 para detalhes da conexado RS232 ao conector D-
-sub de 9 pinos do computador fornecido pelo cliente.

Figura1 Conector fémea de 9 pinos

1 Rx(2)
2 Tx(3)

3 Ground (5)

Operagao

Navegacéao do usuario

Consulte a documentagao do controlador para obter uma descrigéo do
teclado e informagbes de navegagéo.
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Configuragdo da rede

1.

2,

Selecione Network setup (Configuragédo da rede) no menu Settings

(Configuragdes).

Selecione os ajustes de configuracéo de rede. Os ajustes de
configuragéo de rede séo especificos para cada instalagéo

individual.
Opcao
Editar nome

Enderecgo do
Modbus

Taxa de
transmissao

Modo do
Modbus

Ordem dos
dados

Paridade

Descrigao
Edita 0 nome do médulo Modbus

Selegao do enderego do Modbus

A taxa (bits por segundo) de transmissdo na qual os
dados sao transmitidos pela rede. Todos os dispositivos
devem ser ajustados para a mesma taxa de transmissao.
A configuracdo desejada dependera da disposigao fisica
da rede. As opgdes de configuragéo de velocidade séo:
9600, 19200 (configuragdo padrdo), 38.4K, 57.6K, 115.2K

Modo do Modbus — RTU (configuragdo padrdo) ou ASCII

Little Endian (configuragao padrao) — O byte menos
significativo do niumero é armazenado no enderego mais
baixo da memoria e o byte mais significativo &
armazenado no enderego mais alto. Exemplo: Longint de
4 bytes

Byte3, Byte2, Byte1, ByteO

Big Endian — O byte mais significativo do numero é
armazenado no endereco mais baixo da memoaria e o byte
menos significativo € armazenado no endereco mais alto.
Exemplo: LonglInt pode ser armazenado como:

Enderego base+0 Byte3
Enderego base+1 Byte2
Enderego base+2 Byte1
Enderego base+3 ByteO
Verificagdo de erro byte a byte na comunicacédo

RS232/RS485 — Sem paridade (configuragéo padréo),
Par, Impar

Opcao
Bits de parada
Diag/Test

Descrigao
Opgdes de bit de parada — 1 (configuragdo padréo) ou 2

Temporizagédo da rede — O tempo maximo para a placa
Modbus responder a uma solicitagdo do Modbus Master
(sistema externo). Selecione as opgdes a seguir e use as
setas para inserir os valores em segundos ou use a
configuragéo padréao:

« Tempo limite de leitura: Registros de leitura
(configuracéo padréo: 1 s)

« Tempo limite de escrita de registro: Registros de
escrita (configuragéo padréao: 3 s)

« Tempo limite de gravacao de arquivo: Gravagéo de
um bloco de dados em um arquivo (configuragdo
padréo: 5 s)

« Tempo limite de preparagao de arquivo: Apds uma
solicitagdo do Modbus Master para abrir um arquivo, o
sistema precisa de um periodo de preparagdo para ler
os dados do arquivo ou para gravar dados no arquivo.
(configuracéo padréo: 6 s)

Estatistica do Modbus — Estatistica de solicitagdes bem
e mal sucedidas do Modbus — contagem de éxitos (Good)
ou contagem de erros (Error)

Limpar estatistica — Exclui as mensagens contadas

Inf. do médulo — Versao do software, versao do
carregador inicial e nUmero de série.

Set defaults (Definir padrdes) — Define todas as
configuracdes ajustadas pelo usuario como configuracdes
padrao de fabrica.

Informagdes do sensor

Consulte o manual do sensor para obter as listas de registro do sensor.
Além disso, é possivel baixar as informacdes do sensor em
http://www.hach.com (ou http://www.hach-lange.com). Pesquise
Registros Modbus ou acesse a pagina do produto do controlador.
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Solugao de problemas

Tabela 4 Erros classificados — registro 49930

O tamanho e o tipo de dados do sensor sdo importantes. Um aviso é Bit | Error (Erro) Nota
exibido qua_ndo ha tipos de dados_mcon_1p_|etos ou quando enderegos 0 Erro na calibrago da Ococrreu um erro durante a dltima
fora do perfil Modbus do sensor s&o solicitados. medicdo calibragéo.
Mensagem de erro 1 Erro de ajuste eletrénico Ocprreu~um erro dprante a ultima
calibracéo eletronica.
Erro exibido Definigao Resolugao 2 Erro de limpeza Falha no ultimo ciclo de limpeza.
FLASH FAILURE A Leitura/Escrita na Entre em contato com a 3 Erro no modulo de medigdo | Foi detectada uma falha no modulo de
(FALHA NA MEMORIA | memodria flash serial assisténcia técnica medicao
FLASH) externa apresenta falha
4 Erro de reinicializagédo do Algumas configuragdes foram detectadas
. sistema como insconsistente e definidas com os
Registro de eventos padrées de fabrica.
Consulte a Tabela 3 para obter informagdes de diagnéstico do 5 Erro de hardware Foi detectado um erro qualquer de
dispositivo. hardware em geral.
Tabela 3 Registro de eventos 6 Erro de comunicagéo Uma falha de comunicag&o sem o
interna dispositivo foi detectada.
Evento Descrigao
7 Erro de umidade Foi detectada umidade excessiva neste
0: Evento de inicializagado Registra a hora da inicializagao dispositivo.
1: Perda da comunicagéo do Relata a perda da comunicag&o com 8 Erro de temperatura A temperatura dentro do dispositivo
dispositivo um dispositivo. (Dados: indice de excede o limite especificado.
dispositivo)
9 Reservado para uso futuro Fixoem 0
2: Restabelecimento da comunicagdo | Relata o restabelecimento da
do dispositivo comunicagéo com um dispositivo 10 Aviso de amostra Alguma acao é necessaria com o sistema
(Dados: indice de dispositivo) de amostra.
3: Evento de reinicializagédo do Relata uma reinicializagédo do software. 11 Aviso de calibragéao A Ultima calibragao teve a sua precisdo
software questionavel questionada.
12 Aviso de medicéao Uma ou mais medigdes do dispositivo
Erros e status classificados questionavel possuem precis&o questionavel (qualidade
ruim ou fora da faixa).
A Tabela 4, a Tabela 5, a Tabela 6, a Tabela 7 e a Tabela 8 mostram o - - -
13 Aviso de seguranca Uma condigao foi detectada que pode

registrador de erro classificado e os sinalizadores 1-4 do registrador de
status classificado das medigdes principais. Todos os sensores e
analisadores fornecem essas informagdes de qualidade de sinal no
mesmo enderecgo de registro.

resultar em perigo de seguranca.
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Tabela 4 Erros classificados — registro 49930 (continuagao)

Tabela 5 Status classificado 1 — registro 49931 (continuagao)

Bit Error (Erro) Nota Bit Error (Erro) Nota
14 Aviso de reagente Alguma acéo é necessaria com o sistema 10 Qualidade ruim da medigéo A precisdo da medicdo esta fora dos
de reagente. 2 limites especificados.
15 Aviso de manutengao A manutengao é necessaria neste 11 Limite inferior da medigéo 2 A medicéo esta abaixo do intervalo de
necessaria dispositivo. medicé&o.
12 Limite superior da medigao A medigao esta acima do intervalo de
Tabela 5 Status classificado 1 — registro 49931 2 medig&o.
Bit Error (Erro) Nota 13 Qualidade ruim da medigéo A precisdo da medigdo esta fora dos
- - - — - 3 limites especificados.
0 Calibragdo em progresso O dispositivo foi colocado em modo de
calibracéo. As medigbes podem nédo ser 14 Limite inferior da medigdo 3 A medicéo esta abaixo do intervalo de
validas. medicéo.
1 Limpeza em progresso O dispositivo foi colocado em modo de 15 Limite superior da medigao A medigéo esta acima do intervalo de
limpeza. As medidas podem néo ser 3 medigao.
validas.
2 Menu de O dispositivo foi colocado em modo de Tabela 6 Status classificado 2 — registro 49932
Servigo/Manutengéo servigo ou manutencdo no qual as -
medidas podem no ser validas. Bit | Error (Erro) Nota
3 Erro comum O dispositivo reconheceu um erro. 0 Reservado para uso futuro | Fixo em 0
Consulte o Registrador de Erros para a
Classe do Erro. 1 B B
4 Qualidade ruim da medigédo | A precisdo da medicdo esta fora dos 2 B B
0 limites especificados. 3 _ _
5 Limite inferior da medigéio 0 | A n:fd_i(;éo esta abaixo do intervalo de 4 Qualidade ruim da medigéo | A precisdo da medicéo esta fora dos
medi¢ao. 4 limites especificados.
6 Limite superior da medigéo | A m<_ad~i<;éo esta acima do intervalo de 5 Limite inferior da medigdo 4 | A medig&o esta abaixo do intervalo de
0 medigao. medica
cao.
7 Qualidade ruim da medigao A precis;o_da medigép estd fora dos 6 Limite superior da medicdo | A medigao esta acima do intervalo de
1 limites especificados. 4 medica
icao.
8 Limite inferior da mediggo 1 A medigdo esta a?fi)fo do intervalo de 7 Qualidade ruim da medigéo A precisdo da medigao esta fora dos
medigao. 5 limites especificados.
9 Limite superior da medig&o A mediggo esta acima do intervalo de 8 Limite inferior da medigéo 5 A medicdo esta abaixo do intervalo de

1

medigao.

medicéo.
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Tabela 6 Status classificado 2 — registro 49932 (continuagao)

Tabela 7 Status classificado 3 — registro 49933 (continuagao)

Bit Error (Erro) Nota Bit Error (Erro) Nota
9 Limite superior da medigéo A medigao esta acima do intervalo de 8 Limite inferior da medigéo 9 A medigao esta abaixo do intervalo de
5 medigé&o. medicéo.
10 Qualidade ruim da medigéo A precisdo da medigao esta fora dos 9 Limite superior da medigao A medigéo esta acima do intervalo de
6 limites especificados. 9 medicé&o.
11 Limite inferior da medigéo 6 A medicéo esta abaixo do intervalo de 10 Qualidade ruim da medigéo A precisdo da medigao esta fora dos
medig&o. 10 limites especificados.
12 Limite superior da medicao A medicdo esta acima do intervalo de 11 Limite inferior da medigcéo A medicdo esta abaixo do intervalo de
6 medigao. 10 medigao.
13 Qualidade ruim da medigéo A precisdo da medicdo esta fora dos 12 Limite superior da medigcao A medigao esta acima do intervalo de
7 limites especificados. 10 medicéo.
14 Limite inferior da medigéo 7 A medigéo esta abaixo do intervalo de 13 Qualidade ruim da medicéo A precisdo da medigao esta fora dos
medicé&o. 11 limites especificados.
15 Limite superior da medigao A medicgao esta acima do intervalo de 14 Limite inferior da medicéo A medicao esta abaixo do intervalo de
7 medicdo. 11 medicéo.
15 Limite superior da medigcao A medicao esta acima do intervalo de
Tabela 7 Status classificado 3 - registro 49933 11 medig&o.
Bit | Error (Erro) Nota
Tabela 8 Status classificado 4 — registro 49934
0 Reservado para uso futuro Fixo em 0
] Bit | Error (Erro) Nota
p 0 Reservado para uso futuro Fixoem 0
1 - -
3 - -
2 - -
4 Qualidade ruim da medigédo | A precisdo da medicdo esta fora dos
8 limites especificados. 3 - -
5 Limite inferior da medicdo 8 | A medigao esta abaixo do intervalo de 4 Qualidade ruim da medicdo | A precisdo da medigao esta fora dos
medic&o. 12 limites especificados.
6 Limite superior da medicdo | A medigao esta acima do intervalo de 5 Limite inferior da medigéo A medicéo esta abaixo do intervalo de
8 medigéo. 12 medigao.
7 Qualidade ruim da medigéo A precisdo da medi¢&o esta fora dos 6 Limite superior da medicdo | A medigdo esta acima do intervalo de
9 limites especificados. 12 medigdo.
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Tabela 8 Status classificado 4 — registro 49934 (continuagao)

Bit | Error (Erro) Nota

7 Qualidade ruim da medigéo A precisdo da medigao esta fora dos
13 limites especificados.

8 Limite inferior da medigéo A medicéo esta abaixo do intervalo de
13 medigao.

9 Limite superior da medigao A medicao esta acima do intervalo de
13 medicg&o.

10 Qualidade ruim da medigéo A precisao da medigéo esta fora dos
14 limites especificados.

11 Limite inferior da medicéo A medigao esta abaixo do intervalo de
14 medigé&o.

12 Limite superior da medigao A medigao esta acima do intervalo de
14 medigao.

13 Qualidade ruim da medigéo A precisao da medigéo esta fora dos
15 limites especificados.

14 Limite inferior da medigéo A medicéo esta abaixo do intervalo de
15 medicéo.

15 Limite superior da medigéo A medigao esta acima do intervalo de

15

medigé&o.
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Mapa de registro Modbus

Nome do grupo Nome da tag Registrador n° | Tipo de dado N° de R/W Intervalo | Faixa Descrigdo
caracteres discreto min./max.
Configuragao Taxa de 40001 Inteiro sem sinal | 1 Ler/Gravar | 0/1/2/3/4 Selegdo da taxa de
transmissao transmisséo (0=9600;
1=19200; 2=38400;
3=57600; 4=115200)
Configuragéo Modo do Modbus | 40002 Inteiro sem sinal | 1 R/W 0/1 Modo do Modbus
(0=RTU; 1=ASClII)
Configuragao Ordem dos dados | 40003 Inteiro sem sinal | 1 R/W 0/1 Ordem dos dados do
registrador (0=ordem
Little Endian do
registrador; 1=ordem Big
Endian do registrador)
Configuragao Paridade 40004 Inteiro sem sinal | 1 R/W 2/0/1 Paridade do Modbus
(O=par; 1=impar; 2=sem
paridade)
Configuragao Bits de parada 40005 Inteiro sem sinal | 1 R/W 1/2 Numero de bits de
parada (1 ou 2)
Conf./Enderegos Enderego da 40006 Inteiro sem sinal | 1 R/W 0/246 Enderego Modbus da
placa de rede placa Modbus (1 a 246)
Configuragéo Nome da placa 40007 Alfanumérico 8 R/W Cadigo de localizacédo da
Modbus placa de rede
Temporizagdo da rede TEMPO LIM. 40015 Inteiro sem sinal | 1 R/W 1000/30000 Definigdo do tempo limite
LEIT. de leitura do registrador
(ms)
Temporizagao da rede TEMPO LIM. 40016 Inteiro sem sinal | 1 R/W 3000/30000 Definicdo do tempo limite
ESCR. REG. de escrita no registrador
(ms)
Temporizagao da rede TEMPO LIM. 40017 Inteiro sem sinal | 1 R/W 5000/30000 Definicdo do tempo limite
GRAV. ARQ. de gravagédo do arquivo

(ms)
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Nome do grupo Nome da tag Registrador n° | Tipo de dado N° de R/IW Intervalo | Faixa Descrigao
caracteres discreto min./max.
Temporizagao da rede TEMPO LIM. 40018 Inteiro sem sinal | 1 6000/30000 Definicdo do tempo limite
PREP. ARQ. de gravagédo do arquivo
(ms)
Conf./Enderegos Enderego do 40019 Inteiro sem sinal | 1 R/W 0/246 O enderego Modbus
dispositivo selecionado do
dispositivo (1 a 246)
Conf./Enderegos Selegao do 40020 Inteiro sem sinal | 1 R/W 0/30 Selecione o dispositivo
dispositivo para exibir/definir o
endereco Modbus (1 a
30)
Diagnéstico COD. FUNGAO 40021 Inteiro sem sinal | 1 R/W 0/65535 Codigo da fungéo usado
no sistema de menu
Diagnéstico EST. SEGUINTE | 40022 Inteiro sem sinal | 1 R 0/65535 Valor do estado seguinte
usado no sistema de
menu
Diagnostico TX. TRANSM. 40023 Inteiro sem sinal | 1 R 0/1/2/3/4 Selegdo da taxa de
INT. transmissdo (0=9600;
1=19200; 2=38400;
3=57600; 4=115200)
Diagnostico END. REDE INT. | 40024 Inteiro sem sinal | 1 R 11247 Enderego Modbus da
placa Modbus (1 a 247)
Diagnéstico/Estatistica da | Limpeza do 40025 Inteiro sem sinal | 1 R/W 0/1 Limpa o contador da
porta contador da estatistica da porta
estatistica Modbus
Diagnéstico/Estatistica da | Modbus - Mens. 40026 Inteiro sem sinal | 2 R 0/9999999 Numero de mensagens
porta boas boas na porta Modbus
Diagnéstico/Estatistica da | Modbus - Mens. 40028 Inteiro sem sinal | 2 R 0/9999999 Numero de mensagens

porta

ruins

ruins na porta Modbus
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Nome do grupo Nome da tag Registrador n° | Tipo de dado N° de Intervalo | Faixa Descrigao
caracteres discreto min./max.
Diagnostico/Estatistica da | Modbus - Mens. 40030 Inteiro sem sinal | 2 0/9999999 Numero de mensagens
porta boas int. boas na porta Modbus
interna
Diagnéstico/Estatistica da | Modbus - Mens. 40032 Inteiro sem sinal | 2 0/9999999 Numero de mensagens

porta

ruins int.

ruins na porta Modbus
interna
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uHun3dmnes Modbus

Fongu Fothuszy nzidley # | Uszondeya anuem | RIW | ghgmmz | daadhgalgege | e

Setup VONISN 40001 @ unsigned 1 RIW | 0/1/2/3/4 m3idenuenisn (0=9600; 1=19200; 2=38400;
3=57600; 4=115200)

Setup Tnua Modbus 40002 | §yuqwidn unsigned | 1 R/W | 0/1 Tnua Modbus (0=TRU; 1=ASCII)

Setup adudeya 40003 | syuqwidn unsigned | 1 R/W | 0/1 Tufinddudeya (O=ddunziiou Little Endian; 1=dédu
nzifiey Big Endian)

Setup w3k 40004 | syuawudty unsigned | 1 R/W | 2/0/1 W13% Modbus (O=1aug; 1=1avf; 2=14f)

Setup Javga 40005 | §yuauity unsigned | 1 R/W | 1/2 swudanga (1 v3e 2)

Ha/itog flogmsansotie 40006 | §yuwidu unsigned | 1 RW 0/246 fiog Modbus dwsumsa Modbus (1 & 246)

Setup Fomia Modbus 40007 | yadnuse 8 RW gadnvsyAiwensaniei

Muuanaunsevis | Muuanaew 40015 | §yumuity unsigned | 1 R/W 1000/30000 | yiufinsdmuanaisws (ms)

Muuanaunsots | Tuiinmuuanaiou 40016 | s1uawdn unsigned | 1 R/W 3000/30000 | siyfindrimuanauiou (ms)

Muuanauniones | Muuanauvouasld 40017 | $yawdty unsigned | 1 R/W 5000/30000 | grinruanandeuadldd (ms)

Muuanauniove | Muuanauasou g 40018 | fyuawuity unsigned | 1 6000/30000 | grinuanandeuadldd (ms)

ERGRIAEY finggunsal 40019 | syawidu unsigned | 1 R/W 0/246 fleg Modbus fidenvesgilnsal (1 fa 246)

ERGRIAEY idengilnsal 40020 | §yowidu unsigned | 1 R/W 0/30 AenginsaliisziFung/damited Modbus (1§ 30)

msitsy sitawenTu 40021 | §ywwidu unsigned | 1 R/W 0/65535 salarFuildussunny

M3ty anuzdall 40022 | §ywwidu unsigned | 1 R 0/65535 manmzdallussuumy

[RERITERL] vomsnnely 40023 | §yumuity unsigned | 1 R 0/1/213/4 msidenuenisn (0=9600; 1=19200; 2=38400;
3=57600; 4=115200)

My foginiotunelu 40024 | §yuaudty unsigned | 1 R 17247 fiog Modbus dwsumsa Modbus (1 & 247)

msitade/adanesa | Aumada 40025 | §yumuity unsigned | 1 R/W 0/1 fuadanesa Modbus
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Fongu Fotheszy nzidow # | Yszandesya anuen | RIW | shaame | dasshgalgega | sesune

msdilie/adanesa | Yennwsuses Modbus 40026 | syawitn unsigned | 2 R 0/9999999 | jysudennuiusesdmsunesa Modbus
msdie/adanesa | Yenawlisuses Modbus 40028 | fyawudty unsigned | 2 R 0/9999999 | jyusudenamlisusosdmsunesn Modbus
msiiade/adanesa | feanwsuses Modbus melu | 40030 | §1awdu unsigned | 2 R 0/9999999 | judennuiusesdmsunesa Modbus melu
msiiade/adanesa | feanuhisusos Modbus melu | 40032 | §1awdu unsigned | 2 R 0/9999999 | jyudenaulisusosdmiuwesa Modbus mulu
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